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Scissor type lifting table. 
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Abstract of EP0501254 

A scissor-type lifting table comprises scissor 
members (16, 18), which cross one another in 
the respective centre area, are pivotable towards 
one another, support a table plate (12) and are 
each connected firmly, but pivotably, at one end 
to the floor on one hand and to the underside of 
the table plate on the other hand, and a drive for 
the mutual pivoting of the scissor members for 
lifting or lowering the table plate. At the other 
end, the scissor members bear in a displaceable 
manner against the floor and the underside of the 
table plate. The drive comprises a rotatable 
spindle (30) essentially running through the pivot 
axis (20) of the scissor members (16, 18). The 
spindle (30) is in each case rotatably mounted, 
but in an axially fixed manner, in a sleeve (32) at 
one end at one of the lateral scissor angles and 
accommodates a spindle nut (34) in the opposite 
end area. The sleeve (32) and the spindle nut 
(34) are each connected to the two scissor 
members (16, 18) via two guide links (36, 38; 40, 
42) pivotable on either side. 


Fig.1 
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SCHERENHUBTISCH 

Die Erfindung betrifft einen Scherenhubtisch mit einander tm jeweiligen Mit- 
telbereich kreuzenden, gegeneinander schwenkbaren. eine Tischplatte tra- 

5 gende Scherengliedern, die jeweils ein einem Ende fest. Jedoch schwenkbar 
mit dem Boden einerseits und der Unterseite der Tischplatte andererseits 
verbunden sind und am anderen Ende verschiebbar gegen den Boden und die 
Unterseite der Tischplatte anliegen, und mit einem Antrieb zum gegenseiti- 
gen Schwenken der Scherenglieder im Slnne einer Anhebung oder Absen- 

1 0 kung der Tischplatte. 

Scherenhubtische werden in der Praxis, uberwiegend mit Hilfe von Hydraulik- 
zylindern angehoben Oder abgesenkt. Dies stellt fur den Normalfall eine.robu- 
ste und relativ kostengunstige LSsung dar, mit der hohe Kr£fte aufgebracht 

15 werden konnen. Hydraulikzylinder sind jedoch in einigen Fallen als Antrieb 
nicht geeignet. Zum einen setzen sie einen vollstandigen Hydraulikkreis zur 
Betatigung voraus, der an ein vorhandenes Hydrauliknetz oder sogar an eine 
eigene Hydraulikpumpe angeschlossen sein muj3. Zum anderen bereitet das 
genaue Positionieren des Tisches in vorgegebener Hohe Schwierigkeiten. Bei 

20 den haufig anzuhebenden groJ3en Lasten addiert sich eine stets vorhandene 
Nachgiebigkeit in den einzelnen Organen des Hydrauliksystems zu einem be- 
trachtlichen Gesamtwert. Der Tisch sinkt unter Last nach dem Einstellen ei- 
ner gewunschten H6he nach und nach leicht ab. 

25 Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, einen Scherenhubtisch der 
gattungsgemaJSen Art zu schaffen. der sehr genau und dauerhaft in vorgegebe- 
ner H6he einstellbar ist. 

Diese Aufgabe wird bei einem Scherenhubtisch der oben genannten Art da- 
30 durch gelflst. daj3 der Antrieb eine drehbare. im wesentlichen durch die 
Schwenk-Achse der Scherenglieder laufende Spindel umfaj3t, die in einem 
der Scherenwinkel an einem Ende drehbar, jedoch axial festgelegt in einer 
Hulse gelagert ist und im gegenuberliegenden Endbereich eine Spindelmut- 
ter aufnimmt. und da3 die Hulse und die Spindelmutter uber Jeweils zwei 
35 beidseitig schwenkbare Lenker mit den beiden Scherengliedern verbunden 
sind. 


Langewellpott 


- 2 - 

Der erflndungsgematfe Spindelantrteb bendtigt lediglich eine Stromanschlufl. 
Ein Hydrauliksystem ist somit entbehriich, so datf der Scherenhubtisch auch 
in Fallen einsetzbar ist. in denen eine Hydrauliksystem nicht verfugbar ist 
Oder nicht angewendet werden kann. 

5 

Die Spindelmuttern und die Hulse werden durch Drehung der Spindel anein- 
ander angenahert oder von einander entfernt. Bei der Ann&herung drucken 
sie uber die Lenker nach oben und unten gegen Jewells eines der Scheren- 
glieder, so da£ die Schere insgesamt aufgerichtet wird. An der ein Ende der 
1 0 Spindel aufhehmenden Hulse kann unmittelbar ein Antriebsmotor, in der Re- 
gel ein Elektromotor befestigt sein. dessen in der Hulse drehbare Ausgangs- 
welle die Spindel bildet. Vorzugsweise bildet die Hulse mit einem koaxialen 
Flansch, an dem ein Fiansch des Antriebmotors befestigt ist, eine zusammen- 
hangende Einheit. 

15 

Weitere Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus den Unteranspruchen. 

Im folgenden wird ein bevorzugtes Ausfuhrungsbespiel der Erfindung anhand 
den beigefugten Zeichnungen naher eriautert 

20 

Fig. 1 ist eine schematische Ansicht einer Ausfuhrungsform eines er- 
findungsgemai3en Scherenhubtisches; 

Fig. 2 ist eine entsprechende Darstellung einer zweiten Ausfuhrungs- 
25 form. 

Der Scherenhubtisch gem££ Fig. 1 umfaJ3t eine Bodenplatte 10. die gegebe- 
nenfalls durch den Boden einer Halle oder auch durch den Boden einer Gru- 
be gebildet werden kann. und eine parallel zu dieser und oberhalb dleser ver- 

30 laufende Tischplatte 12. Zwischen den beiden Platten 10.12 befmdet sich ei- 
ne Hubschere 14 mit einander kreuzenden Scherengiiedern 16.18. die in ei- 
ner waagerechten, senkrecht zur Zeichenebene verlaufenden Achse 20 
schwenkbar mit einander verbunden sind. Gegebenenfalls k6nnen zwei oder 
mehrere in Bezug auf die Zeichenebene deckungsgleiche Hubscheren vorge- 

35 sehen werden. 
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In der ublichen Weise 1st eines der Scherenglieder 16 In einem Gelenk 22 
fest an der Unterseite der Tischplatte 12 angebracht. w&hrend unterhalb des 
Gelenks 22 ein weiteres Gelenk 24 auf der Bodenplatte 10 befestigt 1st, das 
schwenkbar das untere Ende des anderen Scherengliedes 18 aufnimmt. Die- 
5 ses Scherenglied 18 stutzt sich rechts oben in der Zeichnung uber eine Rolle 
26 verschlebbar an der Unterseite der Tischplatte 12 ab. wahrend das ande- 
re Scherenglied 16 schrag nach rechts und nach unten verlauft und mit ei- 
ner Rolle 28 auf der Bodenplatte 10 abrollt. 

10 Eine waagerechte Spindel 30 verlauft in waagerechter Rlchtung parallel zur 
Zeichenebene im wesentlichen senkrecht zur geometrischen Achslinie der 
Achse 20. Die Spindel 30 1st rechts in der Zeichnung in dem dort dargestell- 
ten Scherenwinkel in einer Hulse 32 drehbar, Jedoch axial nicht verschlebbar 
gelagert, wahrend sie links in der Zeichnung im dortigen Endbereich inner- 

1 5 halb des anderen Scherenwinkels mit Gewindeeingriff eine Spindelmutter 34 
aufnimmt. 

Die Spindelmutter 34 ist uber an beiden Enden schwenkbare, von der Spin- 
delmutter aus divergierende Lenker 36,38 mit den zugehdrigen Abschnitten 

20 der beiden Scherenglieder 16,18 verbunden. In entsprechender Weise steht 
die Hulse 32 uber spiegelbildlich angeordnete Lenker 40,42 mit den beiden 
anderen, rechts in der Zeichnung liegenden Abschnitten der Scherenglieder 
16,18 schwenkbar in Verbindung. Es ist ersichtlich. daJ3 die Lenker 36,38 
bzw. 40,42 die Spindelmutter 34 und die Hulse 32 In Drehrichtung festhal- 

25 ten. 

Daher fuhrt eine Drehung der Spindel, die in der Hulse 32 frei drehbar ist 
und mit der Spindelmutter 34 im Gewindeeingriff steht, Je nach Drehrich- 
tung zu einer Annaherung oder Entfernung von Hulse und Spindelmutter. 

30 

Da bei der Annaherung von Hulse und Spindelmutter die Lenker 36 38 und 
40.42 gegen die zugeordneten Abschnitte der Scherenglieder 16,18 ge- 
druckt werden, richtet sich die Hubschere zunehmend auf. so daJ3 die Tisch- 
platte 12 angehoben wird. Die Absenkbewegung der Tischplatte tritt ein. 
35 wenn die Hulse 32 und die Spindelmutter 34 voneinander entfernt werden. 
Eine gewunschte H6he kann sehr genau angefahren und gehalten werden. 
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In der dargestellten Ausfuhrungsform 1st die Hulse 32 mit einem koaxialen 
Flansch 44 verbunden. an den ein Flansch 46 elnes Antriebsmotors 48 kon- 
zentrisch angeflanscht ist. Die Spindel blldet gewlssermafien die Ausgangs- 
welle des Antriebsmotors 48. 

5 

Ein Scherenhubtisch gem3j3 Fig. 2 weist wiederum eine Bodenplatte 10, eine 
Tischplatte 12 und Scherenglieder 16,18 auf, die nur schematisch als Linien 
angedeutet sind. Die Spindel 30 verlauft in dlesem Falle ebenfalls waagerecht 
und im wesentlichen durch die Achse 20, in der die Scherenglieder 

10 schwenkbar verbunden sind, ist jedoch kurzer als bei der ersten Ausfuh- 
rungsform. Die Hulse 32 und die Spindelmutter 34, die sich auf der Spindel 
30 befinden, stimmen im Prinzip mit den entsprechenden Teilen der ersten 
Ausfuhrungsform uberein. Die Hulse 32, die die Spindel 30 ohne Gewindeein- 
griff frei drehbar umgibt, ist auf der rechten Seite in der Zeichnung uber die 

1 5 Flansche 44 und 46 mit dem Antriebsmotor 48 fest verbunden. 

Von der Hulse 32 und der Spindelmutter 34 gehen jeweils zwei beidendig 
schwenkbare Lenker 50,52.54,56 aus. Die oberen Lenker 50,54 laufen zu 
dem schrag nach rechts oben aufsteigenden Abschnitt des Scherengliedes 

20 18, wahrend die unteren Lenker 52.56 zu dem schrag nach rechts absteigen- 
den Abschnitt des anderen Scherengliedes 16 verlaufen. Die Verbindung zwi- 
schen den Lenkern und den Scherengliedern 16,18 kann bei jedem der 
Scherenglieder 16,18 in einer Achse 58.60 erfolgen, wie es in Fig. 2 gezeigt 
ist, jedoch auch in Achsen, die in einem mehr oder weniger groj3en Abstand 

25 liegen. 

Aus Fig. 2 geht unmittelbar hervor, da£ beim Zusammenziehen der Spindel- 
mutter 34 und der Hulse 32 durch Drehung der Spindel 30 die Achsen 58,60 
und mit diesem die rechts in Fig. 2 liegenden Abschnitte der Scherenglieder 
30 16,18 nach oben bzw. nach unten gedruckt werden. Die Tischplatte 12 wird 
also angehoben. Bei der gegeniaufigen Drehung der Spindel 30, wenn also die 
Hulse 32 und die Spindelmutter 34 sich voneinander entfernen, wird die 
Tischplatte 12 abgesenkt. 

35 Der wesentliche Unterschied zwischen den beiden Ausfuhrungsformen der 
Figuren 1 und 2 besteht darin, d^£ sich die Spindel 30 bei Fig.l in waage- 
rechter Richtung gleichermaJ3en zu beiden Seiten der Achse 20 des Scheren- 
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kreuzes erstreckt, und daJ5 die Lenker 36.38,40.42 lnnerhalb des linken bzw. 
rechten Winkels zwlschen den Scherengliedern Jewells zu dem oberen und 
unteren Scherenglied-Abschnitt verlaufen, wahrend sich In Fig. 2 der gesam- 
te Antriebsmechanismus In einem, namllch dem rechten Winkel zwlschen 
5 den Scherenglledabschnitten beflndet und der Hubmechanlsmus nur auf die- 
se rechten Abschnitte einwirkt. 

Beide Ausfuhrungsformen lassen sich dahlngehend abwandeln. daJ3 der An- 
triebsmotor 48 sowle die Posltlonen von Hulse 32 und Spindelmutter 34 in 
10 umgekehrter Orientierung angeordnet werden. Wahrend dies bei Fig. 1 kei- 
nen wesentlichen Unterschied bedeutet. ergibt sich bei Fig. 2 eine besonders 
kompakte Ausfuhrungsform, da der Antriebsmotor 48 im linken und der An- 
triebsmechanismus mit Spindel und Lenkern im rechten Winkel zwlschen 
den Scherengliedern liegt. 

15 

Eine weitere Abwandlung ist bei beiden Ausfuhrungsformen dahlngehend 
mdglich. daJ3 die Spindel in senkrechter Richtung durch die Achse 20 des 
Scherenkreuzes verl&uft. Dadurch wird jedoch der verfugbare Hub stark be- 
grenzt» da der Antriebsmotor je nach Anordnung mit zunehmender Absen- 
20 kung der Tischplatte gegen die Tischplatte oder die Bodenplatte st6£t. 
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SCHUTZANSPRUCHE 

1. Scherenhubtlsch mit einander im jeweillgen Mittelbereich kreuzenden, 
gegeneinander schwenkbaren, eine Tischplatte tragenden Scherengliedern, 

5 die Jewells an einem Ende fest, jedoch schwenkbar mit dem Boden einerselts 
und der Unterseite der Tischplatte andererseits verbunden sind und am an- 
deren Ende verschiebbar gegen den Boden und die Unterseite der Tischplat- 
te anliegen, und mit einem Antrieb zum gegenseitlgen Schwenken der Sche- 
renglieder im Sinne einer Anheburig Oder Absenkung der Tischplatte, da- 

1 0 durch gekennzeichnet, daj3 der Antrieb eine im drehbare, im wesentlichen 
durch die Schwenk-Achse (20) der Scherenglieder (16.18) laufende Spindel 
(30) umfaJ3t, die in einem der Scherenwinkel an einem Ende drehbar. jedoch 
axial festgelegt in einer Hulse (32) gelagert 1st und im gegenuberliegenden 
Endbereich eine Spindelmutter (34) aufnimmt. und daj3 die Hulse (32) und 

1 5 die Spindelmutter (34) uber jeweils zwei beidseitig schwenkbare Lenker 
(36,38; 40,42) mit den beiden Scherengliedern (16.18) verbunden sind. 

2. Scherenhubtisch in Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daJ3 mit der 
Hulse (32) koaxial das Gehause etnes Antriebsmotors (48) verbunden ist. des- 

20 sen Ausgangswelle die Spindel (30) bildet. 

3. Scherenhubtisch nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dafi 
die Spindel (30) im wesentlichen waagerecht verlauft. 

25 4. Scherenhubtisch nach einem der Anspruche 1 bis 3. dadurch gekenn- 
zeichnet, da£ die Spindel (30) uber die Schwenk-Achse der Scherenglieder 
(16,18) hinweg im wesentlichen in gleicher Lange in die auf gegenuberlie- 
genden Seiten gebildeten Winkel der Scherenglieder hinein verlauft. und daJ3 
die Lenker (36,38.40,42) jeweils mit dem zugeordneten Abschnitt der Sche- 

30 renglieder (16.18). der die seitlichen Winkel zwischen den Scherengliedab- 
schnitten begrenzt, verbunden sind. 

5. Scherenhubtisch nach einem Anspruche 1 bis 3. dadurch gekennzeichnet, 
daJ5 die Spindel (30) mit dem Antriebsmotor (40). der Hulse (32) und der 
35 Spindelmutter (34) in einem der beiden durch die Scherenglieder gebilde- 
ten gegenuberliegenden Winkel liegt, und daj* die Lenker (36,38,40,42) 
paarweise mit ein und dem selben Abschnitt der Scherenglieder (16,18) ver- 
bunden sind. 
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6. Scherenhubtlsch nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daj3 der An- 
triebsmotor (48) in einem der durch die Scherenglieder geblldeten Winkel 
liegt und die Spindel. die Spindelmutter und die Hulse in dem gegenuberlie- 
genden Winkel liegen. 
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